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MODEL SUBIECT
EXAMEN DE BACALAUREAT

ANATOMIE S| FIZIOLOGIE UMANA

Prof. ONEL LILIANA
Colegiul Tehnic "Traian Vuia” Galati

SUBIECTUL | (30 puncte)

A. 4 puncte
Scheletul centurii scapulare este format din ..........ccceeeenneen. ] [ .

B. 6 puncte

Numiti doua boli endocrine; asociati fiecarei boli doua caracteristici.
C. 10 puncte

Scrieti, pe foaia de examen, litera corespunzatoare raspunsului corect:

1.Testiculul secreta hormonul:
a) foliculostimulant

b) luteinizant

c) tireotrop

d) testosteron

2. Baza azotata pirimidinica, caracteristica ARN-ului este:
a) citozina

b) guanina

c) timina

d) uracilul
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3. Are rol in emulsionarea lipidelor:
a) bila

b) sucul gastric

c) saliva

d) sucul intestinal

4. Volumul de sange trimis in organism intr-un minut reprezinta:
a) debitul cardiac

b) debitul sistolic

c) frecventa cardiaca

d) travaliul cardiac

5. Pierderea cunostintei caracterizeaza:
a) anemia

b) coma

c) leucemia

d) meningita

D. 10 puncte

Apreciati daca afirmatiile urmatoare sunt adevarate (A) sau false (F). Modificati partial afirmatia considerata
falsa pentru ca aceasta sa devina adevarata (nu se accepta folosirea negatiei).

1. Digestia glucidelor incepe Th stomac sub actiunea enzimelor lipolitice.
2. Contractiile izotonice sunt caracteristice muschilor membrelor si realizeaza lucru mecanic.

3. Tn expiratie volumul cutiei toracice scade datoritd contractiei musculaturii inspiratorii.
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SUBIECTUL I (30 puncte)
A. 18 puncte
1. STH-ul este un hormon adenohipofizar.

a) Indicati patru roluri ale STH-ului in organismul uman.

b) In sangele unui adult se gaseste o cantitate scazuta de insulina, in raport cu valoarea normala.
Stabiliti urmatoarele:

- denumirea bolii de care este afectat adultul

- doua simptome ale acestei boli.

- denumirea glandei care secreta acest hormone si un alt hormone secretat de ea.

- completati problema cu o alta cerinta pe care sa o rezolvati voi.

B. 12 puncte
O molecula de ADN bicatenar este alc3atuitd din 2000 de nucleotide, din care 400 contin

guanina.

a) calculati numarul de nucleotide care contin adenin3;

b) stabiliti numarul legaturilor duble si triple din molecula de ADN;

c) definiti doud procese in care este implicatd molecula de ADN datorita structurii sale bicatenare.

d) completati problema cu o alta cerinta pe care sa o rezolvati voi

Subiectul 1l (30 puncte)

1. Cromozomii umani au fost Tmpartiti in sapte grupe morfologice. 14 puncte
a) Indicati dou3 criterii care au condus la aceasta clasificare.
b) Precizati trei tipuri de cromozomi dupa pozitia centromerului.

c) Alcatuiti patru enunturi adevarate, in care sa folositi corect si in corelatie urmatoarele notiuni: heterozomi,
gameti.
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2. Digestia reprezinta procesul de prelucrare a alimenteleor pe segmentele tubului digestive.

16 puncte
a) numiti doua sucuri digestive si enzimele implicate in digestia lipidelor continute de acestea.
b) explicati adaptarile functionale ale intestinului subtire pentru realizarea functiei de absorbtie

c) realizati un minieseu cu tema: Digestia proteinelor, in care sa folositi corect si in corelatie 6 notiuni specific
temei.
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REALIZAREA UNEI PAGINI WEB TN XHTML

Prof. Ciubotariu Alina, Colegiul Tehnic Traian Vuia Galati

1.INTRODUCERE

In urma cu peste 30 de ani, la sfarsitul anilor '60, Departamentul Apararii din S.U.A. a pus bazele
primei retele de calculatoare destinatd sa acopere o larga intindere geografica, ARPAnet (Advanced
Research Projects Agency Network). Scopul retelei era schimbul de informatii cu caracter stiintific si
tehnic Intre participantii la diferite proiecte de cercetare din cadrul Departamentului Apararii si cercetatori
din institutii de invafamant superior implicate. Rezultatele obtinute in cadrul acestui proiect au condus la
definirea si apoi la standardizarea unor protocoale folosite la transferul de date prin retelele de
calculatoare (TCP/IP - Transfer Control Protocol/Internet Protocol, HTTP - HyperText Transfer Protocol,
FTP - File Transfer Protocol si altele) si a determinat in anii '70 si '80 o extindere lentd dar continua a
retelelor de calculatoare. Inaintea exploziei informationale din anii '90 au mai trebuit si apard doui
realizari importante:

1. Dezvoltarea limbajului HTML, propus de Dr. Tim Berners-Leeg, intr-un articol publicat in 1989.
Articolul propunea folosirea pentru codificarea informatiei vehiculate prin retelele de calculatoare a unui
subset de marcaje definite in standardul SGML (Standard Generalized Markup Language, 1986). In
esenta SGML propune un set de marcaje care permit reconstituirea documentelor difuzate pe suport
electronic.

2. Aparitia in februarie 1992 a primei aplicatii destinate navigarii pe Internet, Mosaic. Aplicatia a
fost scrisa de studenti ai NCSA (National Center of Supercomputing Applications) din cadrul universitatii
statului Ilinois, USA.

Limbajul HTML a facut obiectul unor standardizari succesive, prima versiune finalizata fiind 2.0,
Tn 1995 (autori Tim Berners-Lee si Dan Connoly). Importanta dezvoltarii limbajului a condus la crearea
World Wide Web Consortium (W3C), organizatie care in 1997 a finalizat versiunea 3.2 care si in prezent
este recunoscuta ca standardul HTML.

Medii si tehnologii educationale interactive

Spre finele anilor '90 au aparut insd noi tehnologii, legate de realizarea paginilor Web: Cascading
standardizarii a W3C, organizatia realizdnd succesiv standardele 4.0 si 4.01. Ultima versiune este 4.1,
actualmente fiind in curs de pregatire versiunea 5. In viitorul previzibil, HTML va continua s reprezinte
suportul pentru difuzarea de informatii prin Internet.
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2.CONTINUTUL STIINTIFIC AL LUCRARII

In lucrarea de fata, in continutul tehnic ,am urmarit realizarea urmatoarelor etape :

2.1 Crearea unei pagini web (Aplicatii)

2.2 Creare site (Aplicatii)

2.4 Prezentare still css
2.5 Concluzii

2.6 Bibliografie

2.3 Structura paginii principale (index.html)

2.1. Crearea unei pagini web

L] Pagina personala a ALINEI CIUBOTARIU (MANDRUTA) - Mozilla Firefox

Fisier Ediare Vizuaizare [storic  Semnedecarte  Uneke  Ajutor

[B] Cele mai vizitake || Ghid pentruincepétar (5

* | _iPagina personala a ALINEI CIUBCTARIU ... > | +

{7} Filei}jc:fDocuments and Settingsfalinutza, ALNADaskkop/FlexfarmMandruts (Ciubatari) Alina- grupa 5 visaniMandruta (Ciubotariu) Alina- grupa SiPagina mea|TMPCSES. htm cal*y- Plla

Ultimele ttluri £ | Web Slice Gallery || Chiropractic Care Far t...

A
BINE ATI VENIT!
Despre mine
Salutare!
Ma numesc ALINA CIUBOTARIU (MANDRUTA) am 33 ani si locuiesc in orasul Galati. Am 1.56m, 57kg, ochi caprui, par
saten.
Profesor de matematica la Colegiul tehnic "Traian vuia" Galati din anul 2001
Specializarea MATEAMTICA -FIZICA ; absolventa a Uiversitatii "Dunarea de Jos" Galati promotia 2001
master Matematica Didactica -2011
cursuri absolvite:
® Origntare si consiliere;
® Progres prin invatare eficienta;
o JNSAM;
*® FLEXKFORM;
Hobby
Matematica.
imi place foarte mult sa rezolv sudoku
Contact
ma puteti gasi la adresa colegiului : str Anghel Saligny nr 117 ; tel 0236/316748
Adresa mea de contact. | S v

2.2. Creare site
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&= site liceu

Edit

ok - D [T O seach [ rolders

Eils

wiew Favorites Tools  Help

[fi7]- [ Folder syne

fddress [ Ci\Documents and Settingshalinutza. ALINAYDeskLopYfiexformiMandruta [Ciubatariu) Alina- grupa 5 visamyMandruta (Ciubotarin) Alina- |~ | o

File and Folder Tasks

'D galerie
@ calificari
@)

(Z9 Make a new Folder
Publish this Folder to the
@ oo

k=2 Share this Folder

(oo ]
[0 Y

galerie
Firefox Document

Firefox Dacument
ey
@

ele U

images

contact
FireFe: Document
KB

Firefoo Document
“KE

Prezentare:

site-ul COLEGIULU) TEHN)

Stod COUEGRAU TEHIC TAIMWIAT . |
P

el

5 Ubimels thn

L.

- Meniu  Despre noicalificari
Despre noiBjne ati venit!
C ari
GalerieViziune:
g3 Unitate reprezentativa a ®nvatam®ntului
c.m—‘mvmﬁmmnl $i tehnic din zona de vest a Rom®nies,
Grupul Scolar de Transportun Auto din Galati urmareste &
sa formeze elevii astfel ®nc®t sa fie capabili sa se
integreze socio-profesional si sa @nvete pe tot
parcursul viots.

Contact

Misiune:
Grupul Scolar de Transporturi Auto din Galati @si
ropune sa ofere servici de educatie si formare
profesionala #n conformitate cu cerintele comunitatii
locale si cu dinamica pietei munci

2. 3. Structura paginii principale (index.html)

portofoliu
Edit

-}
Fi

e View Favorites ool Help

@wck - () (T Dk [oroders [T ) Folder e

-

aAddress |5 C:\Documents and Settings\alinutza. ALINAIDsskkop|Flsxform|Mandruta (Ciubotariu) Alina- grupa 5 visan|Mandruta (Ciubotariu) Alina- | % | Go

File and Folder Tasks

£ o
€

2 Maks & new folder
&3 Publish this Folder to the index
Weh Firefaz Document

2 share this folder FHE

Other Places ¥

Details

Pz
Microsoft Office Excel Worksh...
17 KB

sl
Cascading Style Sheet Document e
2K8

Firefo: Document:
4 KB

controlul turatiei
Microsoft Office Ward Document
1,721 KB

P1
Micrasoft Office Ward Document
331KE

P3
Microsoft Office PowerPoink Pr...
185 KE

kema 1
Firefox Document
BKE
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Fisier Editare  Vieusizare Istoric  Semnedecarte Uneke  Ajutor

ite-ul COLEGILLUL TEHNIC! TRAIANVUL.. | (" Tehnologia asamblarior fistate x| | z

file:f1,

+fDocuments and AL jubotariu) Alina- grup (Ciubot: - grupa bkl C |[49- ca Pl

(8] Cele mai vizitate || Ghid pentruincepitori (] Ultimele tithuri {_| Web Slice Gallery | Chiropractic Care for t.

-~
T "
COLEGIUL TEHNIC "TRAIAN VUIA™ GALATI
PROF. CIUBOTARIU ALINA g
argument

Asamblarile filetate fac parte din grupa asamblarilor demontabile, care permit montarea si demontarea repetat a émbinrii, fr distrugerea prtilor
componente. Aceste asamblri prezint dezavantajul autodesfacerii, sub actiunea socurilor sau a vibratiilor, cu efect negativ asupra functionrii
mecanismelor. De aceea se concep metode si mijloace pentru asi potri i i. Asamblrile cu filet reprezint
©mbinarea nedemontabil a dou sau mai multe piese, utiliz®nd organe de asamblare filetate, de tip b-piulit. jele folosirii il
filetate sunt urmtoarele:
® reglarea str@ngerilor se face usor
© montarea si demontarea sunt usoare
® dezvolt forte de str@ngere mari, aplic®nd forte relativ mici
® lamontare si demontare nu este necesar ¢nlocuirea elementelor de asamblare
. ale ilor sunt i

Aceste_asamblri au siwmtorul i_introduy i_nuternici de tensiune €n_zona eurilor de trecere a ilor_mrind. b

) Curs - Mozilla Firsfox [ EE

e Edtare Wouakiare ltorc Semnedecarte Lbwte  Ajutor
| L ste-u CoLEGIULI TEHNEC TRAWMI VUL~ | [ x| - [EE™ x [+ -

lo:JC:foocmes " botark) Aer o otark) Sow- gpe prn - - ?lls

@i ce Ukimele thiurl Chiopractic Care for t.

COLEGIUL TEHNIC "TRAIAN VUIA" GALATI

CATEDRA DE MATEMATICA

PROF. CIUBOTARIU ALINA

FLEXFORM
PROGRAM DE FORMARE PROFESIONALA FLEXIBILA PE
PLATFORME MECATRONICE

CERINTE

putem gasi aplicatii la primele doua module
Modul | - Informatica si tehnologil educationale -curs 1
Modul II-TEHNOLOGIE S| EDUCATIE MECATRONICA DEZVOLTARE DURABILA curs 2

2.4. Prezentare still css
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& portofoliu

File

ek - ()

Edit  Yiew Favorites

lﬁ pSearch [l:‘ Folders - @ Falder Sync

Tools  Help

Address (23 Settingshalinutza, ALINA\Deskkop|flexformiMandruta {Ciubatariu) Alina- grupa S visaniMandruta (Ciubotariu) Alina- grupa Siportofalin % | G0

o
File and Folder Tasks | imagini
I@ Rename this file
[ Mave this fils inde:

o Firef o Dacurnent
[} Copy thisFile 3KE
&) Publish this file to the Web

P2

(5] E-mail this file
¥ Delete this file

Other Places ¥

Microsoft Office Excel wharksh. ..
17 kKB

kema 2
Firefox Document
4 KB

contralul buratie
Microsoft Office word Document
1,721 KB

Pl
Microsaft Office Ward Document
331 KE

P3
Microsoft Office PowerPoint Pr. ..
185 KB

tema 1
Firefox Document
& kB

B still - Notepad
File Edt Format Wiew Help

hody {
‘Fon}c(:
color:

normal small
#000000;

"Trebuchet Ms", arial, Helvetica, sans-serif;

hi, hz, h3 {
text-transform: uppercase;
font-weight: bold;
H

h2 {
letter-spacing: -Zpx;
font-size: 2.6Gem;

color :#00543C;

ha {
font-weight: bold;
§0'\or: #EEF0000;

p i

font: verdana, arial,
font-size: 1.2em;
color: #000000;

1

Helvetica, sans-serif;

aq
color: #00BEBE;

text-decoration: none;

arthover {
text-decoration: underline;

[

3. CONCLUZII

Parcurgerea cursului a urmarit urmatoarele teme generale:
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Comunicarea prin Internet. Arhitecturi, standarde si protocoale;

Codificarea documentelor in HTML (XHTML)

Formatarea documentelor folosind CSS (Cascade Style Sheets)

[

[

[

B Baze de date. Pagini web generate dinamic

B Platforme de e-learning. Functii, instalare si configurare

B Realizarea si publicarea materialelor de formare in format electronic
B Administrarea platformei de e-learning din perspectiva profesorului

Ca suport pentru tehnologiile propuse s-a folosite reteaua Internet, cunostintele predate urmarind pasii
necesari codificarii si distribuirii de informatii tehnice. Insusirea cunostintelor incluse in material a permis
realizarea si prezentearea intr-o forma deosebita materialele proprii de formare elaborate pe parcursul
proiectului .

4. BIBLIOGRAFIE

e Curs : Medii si tehnologii educationale interactive
e Tutorial CSS/ Tutorial CSS in limba romana

e Tutorial XHTML
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METODE SI TEHNICI DE INOVARE SI CREATIVITATE
Realizarea unui program pentru deplasarea unui robot

Prof. Ciubotariu Alina, Colegiul Tehnic Traian Vuia Galati
Prof. Dumitrescu Camelia Aurora, Colegiul Tehnic Traian Vuia Galati

1.INTRODUCERE

Alegerea temei s-a bazat pe faptul ca robotul industrial reprezinta in momentul de fata punctul de
intersectie al rezultatelor de varf intr-o serie de domenii: mecanica, automatica, calculatoare si sisteme de
actionare. Aceastd congruentd a unor ramuri stiintifice si tehnologice atat de diferite se explicd prin
complexitatea deosebitd a robotului, atat sub raportul arhitecturii mecanice, cat si In ceea ce priveste
sistemul de conducere.

Propriu-zis, robotul este rezultatul firesc al evolutiei de la masinile unelte automatizate, masinile
cu comanda program, liniile automate de fabricatie etc. in momentul 1n care rigiditatea si inflexibilitatea
acestora nu a mai corespuns cerintelor actuale de productivitate si calitate, iar omul a incercat sa execute
actiuni directe, nemijlocite asupra proceselor capdtand un rol de supraveghere si control.

2.CONTINUTUL STIINTIFIC AL LUCRARII

In lucrarea de fata, in continutul tehnic ,am urmarit realizarea urmatoarelor etape :

2.1.Consideratii teoretice
2.2. Realizarea si descrierea unor aplicatii

2.1.Consideratii teoretice
Mecatronica in practica si educatia inginereasca

Tehnologia mecatronica si principiile mecatronice in educatie au condus la definirea filosofiei
mecatronice.

Pentru practica inginereascad aceastd filosofie a marcat saltul de la ingineria traditionala,
secventiald, la ingineria simultand sau concurenta (paralela).

In figura .a se prezinti principial modul de abordare in proiectarea traditionala iar in figura b,
proiectarea in mecatronica.

In proiectarea traditionald controlul este ,,atasat” pe cand in proiectarea mecatronici acesta este
nintegrat”.

In proiectarea mecatronica, inca din faza de conceptie se are in vedere intregul. Lantul cinematic
informational are o structurd mult mai compacta. Interconectarea prin magistrale de date permite cresterea
simtitoare a vitezei de prelucrare a informatiilor.

Educatia mecatronica asigurd flexibilitate in actiune si in gandire, trasdturi definitorii ale
specialistului in economia de piata.

Valentele creatoare ale mecatronicii au fost confirmate deopotrivd in educatie, cercetare si in
productie.
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Proiectare Sistem
MECANIC

Proiectare Sistem 5 i
INFORMATIC
b)

a)

Consideratii teoretice necesare realizarii temei

Programarea structurii
Programarea se face cu ajutorul softului Lego Mindstorms NXT. Dupd ce programul este gata, se
descarca in NXT (,,creierul robotului”). Astfel robotul va executa miscarile care i-au fost comandate

Blocuri functionale

Blocul functional reprezinta elementul de baza al limbajului grafic LEGO Mindstorms NXT. Este derivat
din conceptul de bloc avansat al limbajului Labview.

Fiecare bloc este echivalent cu o instructiune (subrutind) a limbajelor bazate pe text (C++, basic, pascal
etc.).

Sunt impartite Tn grupuri cu functionalititi asemanatoare: Comune, Actiuni, Sensori, Control, Date,
Avansati. Tn plus fata de acestea, utilizatorul are posibilitatea de a crea noi blocuri (user-defined).

Blocuri actiune
Sunt blocurile utilizate pentru a efectua diverse actiuni.
Acestea includ:

» - Actionarea unui motor

» - Afisarea unei informatii pe ecran

» - Generarea unui sunet

» - Trimiterea unui mesaj BlueTooth

» - Aprinderea unui LED al senzorului Color
»

Blocuri Senzor
Se utilizeaza pentru a citi diverse informatii.
Acestea pot fi:
» - informatii provenite de la diversele tipuri de senzori (atingere, ultrasonic, culoare etc.)
» - informatii interne (butoanele interfetei utilizator, timere etc.)
» - informatii referitoare la comunicatie (mesaje bluetooth)
» Pot fi utilizate pentru a afla valoarea curenta a unui senzor direct pe ecranul PC-ului.

Blocuri control(flow)
Sunt blocuri cu ajutorul carora se poate controla executia programului. Sunt similare cu structurile de
control din limbajele de programare clasice.
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Cu ajutorul acestora, structura programului scris nu mai este una liniard (de la primul pand la ultimul
bloc), ci se pot crea bifurcatii (Switch) ale executiei, dintre care doar una dintre ramuri se vor executa,
sau repetitii (loop) ale unor secvente de cod.

Blocuri speciale - SWITCH

Sunt blocurile echivalente ale structurilor IF si CASE. Se gasesc in cadrul blocurilor de tip FLOW.

Blocul ,,Motor”
Blocul motor reprezinta interfata cu motoarele a utilizatorului.
Parametrii generali ce pot fi modificati din acest bloc sunt:
» - Portul pe care este legat motorul la controller
» - Directia de rotatie a motorului
» - Puterea de rotatie a motorului
» - Durata de rotatie a motorului
4
Blocul ,,move”
Blocul move se diferentiaza de blocul motor prin posibilitatea de actionare a 2 motoare simultan.
Din meniul de blocuri se alege blocul move .
Se selecteaza porturile pe care sunt conectate motoarele (pot fi bifate mai multe Tn acelasi timp)
Se poate seta directia de deplasare relativa a celor doua motoare.

2. Senzori

Senzor atingere

Senzor ultrasonic
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2.2 Realizarea si descrierea aplicatiilor

REALIZAREA UNOR PLATFORME MECATRONICE MOBILE FOLOSIND PLATFORMA
LEGO MINDSTORMS

REALIZAREA PLATFORMEI CU 3 ROTI ECHIPAT CU SENZORI CARE SA
EXECUTE SARCINI IMPUSE

In imaginea de mai jos este prezentatd schema aplicatiei incluzand blocurile functionale folosite.

Platforma se deplaseaza pe directia inainte. In momentul in care aceasta detecteaza o sursa de
lumina la o distantd mai mare de 50 cm, aceasta executa o rotatie
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3.CONCLUZII

Utilizarea softului Lego Mindstorms NXT in procesul instructiv educativ confera lectiei de
specialitate urmatoarele avantaje:

dezvoltarea gandirii integratoare;

stimularea creativitatii, a flexibilitatii si capacitdfii de adaptare a  elevului pentru a
raspunde cu operativitate nevoilor in continud schimbare ale pietei muncii;

stimularea initiativei privind realizarea si utilizarea unor platforme mecatronice modulare;
aplicarea conostintelor teoretice in situatii practice;

intelegerea mai profunda a conceptelor fundamentale impuse de tehnologia mecatronica;
exploatarea platformelor educationale in scopul stimularii transferului de cunoastere a
capacitatii de adaptare a elevului la dinamica pietei muncii;

capacitate de analiza si sinteza globala a sistemelor moderne (mecatronice);

prototiparea rapidd la scara redusd a sistemelor mecatronice (realizarea de Sisteme
mecatronice la scard utilizdnd structuri modulare reconfigurabile, programarea
functionarii);

gandirea sistemica, integratoare si deprinderea de a lucra in echipa

VV VVVV VYV
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